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EXP-UNC 0028965/2013 )
RESOLUCION CD N° 141/2013

VISTO

El pedido presentado por el Dr. Carlos Areces para que se incorpore la
materia “Sistemas de Control” como Optativa de la Licenciatura en Ciencias de la
Computacioén; y

CONSIDERANDO

Que se cuenta con el acuerdo de la Comisién Asesora de Computacion;

Que es conveniente agregar a la nomina de materias optativas, aprobada por
Res. HCD N°207/02, la asignatura que se propone;

Que mediante Resolucion HCS N°122/02 se ha delegado en este Cuerpo la
facultad de modificar la nomina de materias optativas del Plan de Estudios de la
Licenciatura en Ciencias de la Computacion.

EL CONSEJO DIRECTIVO o
DE LA FACULTAD DE MATEMATICA, ASTRONOMIA Y FISICA

RESUELVE:

ARTICULO 1° Hacer lugar a lo solicitado por el Dr. Carlos Areces y, en
consecuencia, modificar la némina de materias optativas del Plan de Estudios de la
Licenciatura en Ciencias de la Computacion, incorporando a la misma la materia
“Sistemas de Control”.

ARTICULO 2°: Fijar como programa, correlativas y carga horaria de la materia, los
detallados en el Anexo que forma parte de la presente Resolucion.

ARTICULO 3° En cumplimiento con lo establecido en el Articulo 2° de la Res. HCS
N°122/02, remitase a la Secretaria de Asuntos Académicos de la Universidad la
presente resolucion para su conocimiento y efectos.

ARTICULO 4°: Comuniquese y archivese.

DADA EN LA SALA DE SESIONES DEL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD
DE MATEMATICA, ASTRONOMIA Y FiSICA, A DIEZ DIAS DEL MES DE JUNIO DE
DOS MIL TRECE.
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ANEXO A RESOLUCION CD N°141/2013

PROGRAMA DE ASIGNATURA

ASIGNATURA: Sistemas de Control ANO: 2013

CARACTER: Optativa / Especialidad

CARRERA: Licenciatura en Ciencias de la Computacion

REGIMEN: cuatrimestral CARGA HORARIA: 120 hs.

UBICACION en la CARRERA: Quinto afio - Segundo cuatrimestre

| FUNDAMENTACION Y OBJETIVOS |

Fundamentacioén:

La Teoria de Control es un area del conocimiento que se encuentra en un punto
equidistante entre la Matematica y la Ingenieria. Su estudio proporciona un lenguaje
comun usado en casi todas las carreras de ingenieria (por ej. en la FCEFyYN-UNC,
es comun a Ing. Mecénica, Aeronautica, Mecanico-electricista, Electronica, Biomédi-
ca y en Computacion). Esta materia seréa de especial interés para aquellos estudian-
tes de la FaMAF, interesados en la aplicacién de la ciencia basica en la tecnologia y
en la investigacion interdisciplinaria.

Obijetivos:
Al finalizar la materia los estudiantes estaran en condiciones de:

—~ Comprender el lenguaje, formalismo, principios y métodos de la teoria del
control automatico,aplicado a los sistemas lineales de tiempo continuo.

— Adquirir las capacidades de construir modelos de sistemas de control.

—  Obtener sus funciones de transferencia y/o ecuacicnes dinamicas.

— Analizar dichos sistemas y disefiar sus controladores a partir de especificacio-
nes de comportamiento.

— Verificar si un sistema de control cumple las especificaciones de comporta-
miento.

CONTENIDO

1.Introduccién a Sistemas de Control: Realimentacion. Sistemas de lazo abierto y
lazo cerrado.
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2 Representaciones matematicas y graficas de sistemas lineales de tiempo
continuo: teoremas sobre la transformada de Laplace y su aplicacion en Ecuaciones
diferenciales lineales independientes del tiempo.

3.Modelado matematico de Sistemas Fisicos: Funcion de Transferencia. Diagrama
de blogues. Férmula de Mason. Ejemplos de sistemas mecanicos y eléctricos.
Linealizacién de modelos matematicos no lineales.

4 Anadlisis y disefio clasico de sistemas de control en el dominio del tiempo: Analisis
de respuesta transitoria. Efectos del control derivativo e integral. Criterio de
estabilidad de Routh. Errores en estado estable. Lugar geométrico de las raices.
Compensacion adelanto/atraso.

5. Andlisis y disefio clasico de sistemas de control en el dominio de la frecuencia:
Trazas de Bode. Criterio de estabilidad de Nyquist. Estabilidad relativa.
Compensacion adelanto/atraso.

6. Andlisis y disefio de sistemas de control en el espacio de estados. Controlabilidad
Y Observabilidad. Ubicacion de polos. Observadores de Estado.

[BIBLIOGRAFIA

1. “Sistemas de Control Automatico” Benjamin C. Kuo. Pearscn Prentice Hall. 7ma.
edicion.

2. “Ingenieria de Control Modema” Katsuhiko Ogata. Pearson Prentice Hall. 5ta. edi-
cion (o anteriores).

[METODOLOGIA DE TRABAJO

Consistira en clases tedricas magistrales, clases tedrico-practicas, resoluciéon de
guias de ejercicios y clases en el laboratorio del Grupo de Robdtica y Sistemas Inte-
grados de la FCEFyN-UNC (en colaboracion con el Ing. Ladislao Mathé).

| EVALUACION

FORMAS DE EVALUACION

Tres examenes parciales, un recuperatorio y examen final escrito. La materia sera
promocionable como se detalla méas adelante.

CONDICIONES PARA OBTENER LA REGULARIDAD
El alumno debera:
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« cumplir un minimo de 70% de asistencia a clases tetricas, practicas, o de

laboratorio,
+ aprobar al menos dos evaluaciones parciales o sus correspondientes
recuperatorios.

CONDICIONES PARA OBTENER LA PROMOCION
El alumno debera:

1. Cumplir un minimo de 80% de asistencia a clases tedricas, practicas, o de
laboratorio.

2. Aprobar todas las evaluaciones parciales con una nota no menor a 6 (seis), y
obteniendo un promedio no menor a 7 (siete).

3. Sielalumno cumple con los dos requisitos anteriores, se le dara la posibilidad
de elegir, entre rendir un examen final escrito o, estudiar y aplicar lo
aprendido en algun problema de Teoria de Control directamente relacionado
con los proyectos del Grupo de Robodtica y Sistemas Integrados de la
FCEFyN-UNC. La promocion se consigue mediante una presentacion frente
al tribunal, sobre el proyecto en el que el estudiante finalmente trabaje.

CORRELATIVIDADES

MATERIA CORRELATIVAS
PARA CURSAR PARA RENDIR
REGULARIZADA APROBADA APROBADA
Sistemas de |Andlisis Andlisis Matematico | |Analisis Matematico Il
Control Matematico Il Fisica
Fisica

Dra. NUEI PATRICIA KISBVE
SECRETARIA ACADEMICA
Fa MAF -UNC
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